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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét w ramach przebudowy drogi zwigzanej z montazem latarni solarnej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu montaz latarni solarnej.

W zakres tych robét wehodza:

- wykonanie fundamentu pod latarni¢ solarng

- montaz stupa wraz z elementami systemu solarnego
- montaz opraw oswietleniowych

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robét, ich zgodno$é z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

- prefabrykowany fundament, dostosowany do przenoszenia obciazen zwiazanych z posadowieniem

latarni solarnej
- stup o wysokosci ok. 6m

- kompletna lampa solarna

3. SPRZET

Roboty moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego. Wykonawca
powinien dysponowa¢ sprzgtem sprawnym technicznie, przewidzianym do tego typu robét. Roboty
ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych winny byé wykonywane
recznie. Ilos¢ 1 jakosé sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robét zgodnie z zasadami

okreslonymi dokumentacjg techniczna i przewidywanym terminem realizacji.



4. TRANSPORT

Materialy przewidziane do wykonania robdt moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu
z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatloéw dhugich nalezy stosowaé przyczepy
dluzycowe, a materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ przed przewrdceniem oraz przesuwaniem. W
czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania aparatury nalezy przestrzegaé zalecen

Wytworcow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogoélne

Pracg nalezy wykona¢ zgodnie z lokalizacja wg mapy geodezyjnej, zgloszeniem robét,
przedmiarem robdt, obowigzujacymi przepisami wykonania i odbioru robét oraz normami. .
Pracownicy zatrudnieni przy budowie powinni bezwzglednie znaé i przestrzega¢ zasady
bezpieczenstwa. Przed przystapieniem do pracy powinien by¢ przeprowadzony instruktaz z
zakresu bhp, w czasie, ktdrego nalezy szczegétowo oméwi¢ zagrozenia mogace wystapic przy

wykonywanych pracach.
5.2. Wykonanie fundamentow

Fundamenty wykonac¢ jako prefabrykowane min. 30x30x100cm, dostosowane do przenoszenia

obcigzen zwigzanych z posadowieniem latarni solarnej, zgodnie z zaleceniami producenta.
5.3. Montaz latarni solarnych
Parametry latarni solarnych:

e Moc 6400 Lumenéw; ok. 40W

e Temperatura barwy swiatla 6500K

* Panel solarny monokrystaliczny o mocy 30W z baterig litowo-jonowa o pojemnosci 70Ah 14,8V

e System sterujacy, umozliwiajacy prace lampy w rdznym czasie i réznym natgzeniu swiatla, od 10
do 100% z wykorzystaniem programdw $wiecenia

e  Stropien ochrony dla wszystkich lamp to IP65

o Dodatkowy panel solarny o mocy 35W

e Projektuje si¢ stup lampy jako stalowy ocynkowany o dlugoéci 6,0 m. W dolnej czesci stupa
kotnierz do montazu na gotowym prefabrykowanym fundamencie oraz wneke montazowa

zamykana. Stup nalezy uziemic.



Przykfadowe zdjecie.

W procesie realizacji mozna zastosowaé rozwigzania, materialy dowolnych firm
rownorzednych technicznie o parametrach réwnowaznych, pod warunkiem zachowania

standardu jakosciowego nie gorszego nii przywolany w dokumentacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej, jakosci wykonywanych robét. Wykonawca
winien wykonac petny zakres badan na budowie w celu wskazania zgodnos$ci dostarczonych
materialow i realizowanych robot z niniejsza specyfikacja oraz projektem technicznym.
Wykonawca przed przystapieniem do robdt powinien uzyskac¢ od producentéw deklaracje zgodnosci

CE, jezeli dotyczy, zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje i dodatkowe ustalenia wynikle w

czasie budowy, akceptowane przez Inwestora.

8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu oswietlenia drogowego do eksploatacji Wykonawca robét zobowigzany jest

dostarczy¢ zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

- atesty, certyfikaty, deklaracje zgodnosci uzytych materiatlow
- wypemiony dziennik budowy (w przypadku gdy jest prowadzony),

- kosztorys powykonawczy - jezeli wymaga tego umowa.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez

Inzyniera oraz Inwestora.



